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Einleitun

(%]

Das ATARI 1050 Service— und Reparatur-Handbuch soll eine Richtlinie
fiir den Service - !lechanilker sein. Die in diesen iandbuch ge—
cebanen Infornationen in Verbindung mit dem ATARI - Service -
Training ermdglichen eine Uberpriifung und Reparatur der 1050
Diskettenstation.

Das Handbuch ist in 7 Japitel unterteilt:

- Funktionstheorie - Uberblick iiber die Funktionen der 1050 und Be-
schreibungen des Aussehens der wichticsten Teile.

- Test — Ausriistung fiir den Diagnose-Test - Riickblick auf alle
Diggnose - Tests, die es fiir das 810 - Laufwerk gibt. -~

- Disassemblieruns/Assemblierung - detaillierte Anweisungen fiir
das Zerlegen und Zusammenbauen der Station.

- Fehler—Checkliste-Hilfe zur schnellen Fehlersuche fiir fort-
zeschrittene Techniker.

- Teilzeichnungen und Teileliste - detaillierte Deschreibung aller
Sauteile einer 1050.

- Anhang A - mechanische und elektronische Spezifizierungen.

- Service - Dulletins - Raum fiir Erweiterungen, Verbesserungen
technische Tips, etc.

Napitel 1

Funktionstheorie

{berblick

Die ATART 105C Dislkettenstation ist ein Aufnalize/Viedergzabe—iiedium
dal es erlzubt, Informationen scihnell und sicher zu speichern und zu
laden. Der Speichervorgang verliuft Zhnlich wie bei Casetten und
ertolnt auch auf Zhnlichenm ilaterial. Die Daten werden magnetisch auf

5 1/4 Zoll - Disketten gzespeichert. Jede Disk kann 88 I Byte ia ein-
facher und 12233 X Dyte in doppelter Schreibdichtz pro Seite bein—
haltan., Die Diskette wvird durch einen Spalt an der Vorderseite der

Cisiiettenstation einﬁelegt. Die 1050 kann mit folgenden Computer-
rniodellen verwendet werden:
450G, 3C0, 12C0, 060G 1L, 3C0 iL, 65 XE, 13C iL

Abbilcdung 1 ist 2in einfaches Zlockdiagramn iiber den Funktionsablauf
der 1CS5C. Jede der einzelnen Funktionseinheiten wird im folgenden
noch detailliert behandelt.
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Abbildung 1—1.Vereinféchtes Block-Diagramm

beinhaltet die Daten—Ein— und Ausginge, diese sind
der Ursprung und das Ziel aller Xommandos, States-—
berichte und Daten

beinhaltet den Mikroprozessor (iPU), den ilur-Lese-
Speicher (ROM), den frei zugreifbaren Speicher (RAM)
und den Peripharie-Schnittstellen—Adapter (PI4), die
alle Xommandos und Xontrolldaten fiir den Informations—
fluB von und zum Computer bearbeiten.

beinhaltet den 2793 Floppy-Disk—Controller {FDC}, der
den Datenflufl von und zur Diskette ermdglicht.

ist die analogse Logik; durch diese wird der DatenfluB
von und zum Lese—/Schreibkopf gesteuert.

besteht aus den Lese—Schreib— und dem L&schkopf.
ist der Stepper— und der Laufwerks—tlotor, die im Lauf-

werksmechanisnus eingebaut sind. Sie erhalten Signale
vom PIA.
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Anschlull

Jeder 1050 ist ein Netzgeridt und ein Datenkabel beigefigt.

Abbildune 1 - 2 zeiet, wie Diskettenstation und Computer verbunden
) -9 Iy
werden.

Die Zontrolldioten und Anschliisse sind an der Vorder— bzw. Rickseite
des Gehiuses untersebracht. Vorne befinden sica die Betriebs— und
Netzdioten, der Zin—/Aus—Schalter und der Tiirbiigel; auf der Riickseite
die beiden Din-/Auszangsbuchsen, der Anschluff fiir das Hetzgerdt und

die Laufwerkslodier-Schalter. Die korrekten Iinstellungen fir die Lauf-
werke 1 - 4 konnen dem Bedienungshandbuch, das jeder 1050 beiliegt,
entnonmen werdemn.

Diese Funktionen werden in Abbildung 1 - 3 gezeigt und in den ndchsten
Abschnitten behandelt.
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Vorderseite

Die Betriebsdiode leuchtet immer auf, wenn die Diskettenstation eine
Diskette liest oder beschrzibt und auch wenn eine Diskette eingelegt
und der Tiirbiigel geschlossen wird. ACHTUNG!! liemals den Tiirbiigel
6ffnen, die Station ausschalten oder versuchen die Diskette herauszu-
nehmen, wenn diese Diode leuchtet.

Die ietzdiode zeizt an, dafl die Diskettenstation eingeschaltet ist.
Ve

Der Netzstrom - Ein/Aus—Schalter ist ein Yipp-Schalter, der die

Station nach rechts gedriickt ein— und nach links ausschaltet. Immer

nur eine Diskette einlegen, wenn der Netzschalter eingeschaltet ist.

Der Tiirbiigel wird nach dem Einlegen einer Diskette nach unten links
sedreiit, daraufhin leuchtet die Betriebsdiode einige Sekunden auf.
Dreht man den Tirbiigel wieder parallel zum Disketten - Schacht, kann
die Diskette wieder entnommen werden.

Riuckseite

Die Zin- Ausgabe Anschliisse sind identisch ait den Anschliissen an allen
ATARI - Peripheriegeriten und den Computern. Die Anschlussreihenfolge
spielt hierbei keine Rolle.

An der VNetzbuchse wird das .ietzgerdt angeschlossen.

Der Laufwerks - Jodier - Schalter ist ein Vierveg — Schalter, der dem
Computer mitteilt, nit welchem Laufwerk {1-4) er «ommuniziert.

Zwei Schalter, ein weisser und ein schwarzer sind in einem rechteckigen
Ausschnitt an der Riickseite hier hintereinander angeordnet.
Unter Verwendung eines Xugelschreibers oder Schraubandrehers, kdnnen

die Schalter in die gewiinschte Position geschoben werden.

Laufwerks = Xodier - Diagramm zeigt die korrekte Einstellung der
Laufwerks - Xodier - Schalter zur Identifikation der Station (1-4).
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iiechanische Theorie

Die 1050 Diskettenstation besteht aus einem Gehduse, das den
Laufwerksmechanismus, den Antriebsmotor, die liagnetkopf-Einheit,
den Stepper-tiotor und die Platine (PCB) enth&dlt.

Gehduse

Das duBere Gehduse besteht aus 3 Plastikteilen., Am unteren Teil

ist die Platine (PCB) und der Laufwerkémechanismus befestigt; der
obere schiitzt diese, wie in Abb. 1 - 4 gezeigt. An der Front-
platte befinden sich die Netz— und Betriebsdiode, der Tiirbiigel, der
Ein-/Ausschalter und der Diskettenschlitz.

Laufwerksmechanismus

Der Laufwerksmechanismus erméglich den mechanischen und elektro-
nischen Xontakt zur Diskette. LIs ist die physikalische Schnittstelle
und beherbergt die lagnetxopf-Fithrung, den Laufwerks— und den
Stepper-ilotor, den Schreibschutz und den Track 00 - Sensor, der
prift, ob eine Diskette eingelegt ist.

Magnetkonf-Fihrungs—Einheit

Diese erlaubt es, den tlagnetkopf iiber die Diskette hinweszubewegen
und umfafit den Schresib-/Lese— und den Lischkopf, die Andrucks— und
Feder-Einheit.

Laufwerksmotor

Dieser ist ein Gleichstrom—tiotor der indirekt, i{iber einen Antriebs—
gummi und ein Schwungrad die Diskette antreibt.

Der Gleichstrommotor verfiigt {iber einen eingebauten Tachometer, der
iber einen speziellen Schaltireis kontrolliert wird. Dieser Schalt-—
kreis {iberwacht Verinderungen in der Laufgeschwindigkeit, gleicht
diese aus und sorgt fiir einen gleichmissigen Antrieb.

Das Betriebs—LED leuchtet immer dann auf, wenn dieser Motor liuft.

Stepper—Motor

Der Stepper-tiotor positioniert den Magnetkopf iliber dem bendtigten
Track. Dieser ist ein 4-Phasen—llotor; jeder Phasenwechsel treibt dis
Stepper—tiotor-tielle an. Diese Xreisbewegung wird durch die Positionen-
Schiene, mit der diese mit der Yagnet—{opf-Einheit verbunden ist, in
eine lineare Bewegung umgesetzt.

Die Logik des Steppers wird vom PIA-Chip gelenkt., Vier PIA-Signale
steuern die vier Phaseneingidnge des Stepper-tiotors. Durch diese
Signale in verschiedenen Xombinationen, wird die lagnetkopf-Einheit von
Track zu Track verschoben.

Platine

Die gesamte analoge und digitale Logik der 1050 ist auf der Platine
untergebracht :

— g -
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+12 V BC {sleichgerichtet) stellt die Spannung fiir den Stepper-iiotor,
den Laufwerksmotor, den Zero-Crossing Detaktor, den Lese—/
Schreib— und Ldsch-Stronkreis und den Tachometer—Xoantrollkreis

berait.
Die 220 V ilechselstrom, die in das System geleitet werden, werden im
externen letzcerit auf ¢ V Jechselstrom heruntartransformiert (siehe
AT ~\
a0, 1 = J,)

Diese 9 V ‘lechselstrom werden auf die Platine zum Briickengleichricater
seleitet, sobald der letzschalter eingeschaltet wird. Eine interne 2
Anpere-Sicherung, die sich im Hetzteil befindet, sichert das ganze
Systen.

+5V +12V

Netz-
diode

+5V- 12Y8f

toeis )
Regler T—r—i—ﬁ-@

12V -
Doubler

9 V AC NeGz-

schalte

Abbildung 1-5.Stromversorgungs-Blockdiagramm
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Durcih die Einschaltlogik der Diskettensation wird der 0507 iiikronrozessor
die Stepner-Lozilk, der Paripherie-Interface—Adapter {PIA) und diz Daten—
Interface-Sektion (2763 TIUC und Analoz-Stromkreise)zuriickcesetzt, wann immer
die Station singescialtet wird. Zusidtzlich sorst die Einschaltlogik dafiir,
dafl der Daten—Auszangsbuffer wihrend der kurzen Zeitspanne, in der das Lauf-
werk einseschaltet wird, geschlossen ist. Dadurch werden die zufdlligen
Impulse, die wihrend des Initialisieruncszeitraumes entstehen abzehalten und
selangen nicht in die Computzrkonsole.

Die RESET-Lorik Lringt sdmtliche elelzrische Stromireiss in ihren Jrsprunzs-—
zustand,

’
4 - -

Elektronische Theoriz

Die 1050 Diskettenstation besteht aus 3 elektronischen lauptele—
mentan,

- Einschalt-Logik (wie oben beschrieben)
- Zeitsteuerung

- 6507 #ikroprozessor (MPU)

- Hur-Lese-Speicher (RO)

- Schraib-/Lese-Speicher (RA!M)

- 5532 Peripherie-Schnittstellen—Adapter (PIA)

- 2793 Floppy Disk Controller (FDC)

- Schreib—/Lese und Ldsch-Logik

Nun folgen ein Funktions-Block-Diagramm der elektronischen Llemente der

1050 Station (Abb. 1 - 6), gefolgt von einer detaillierten Beschreibung
jedes einzelnen,

—A0—
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Steuerung der zeitlichen Abl&ufe

Der Zeitgenerator erzeugt eine zleichblzibende Wellenfrequenz, die
alle Signaltransporte innerhalb des Systems taktet. Hiermit werden
die zeitlichen Abliufe innerhalb der 1050 Disk-Drive-Logik umd die
Schreib—/Lese-Operationen auf die Diskette gesteuert.

Der Stromkreis der Zeitsteuerung erzeugt ein AflSt&ll‘kOﬁthllléft“S
1-:Hz-Signal, das vom 2793 Floppy Disk Controller {FDC) und vom
Schreib—-/Ldsch-Catter fiir das Timing des Flusses serieller Daten an
die 'Magnetkdpfe, verwendet wird. Vom 6507 Mikroprozessor werden die
1 MHz zur Steuerung des parallelen Datenflusses von und zum FDC ge—
nutzt.

6507 ikropnrozessor

Der 6507 Mikroprozessor (}PU) fiihrt die wichtigsten Zntscheidungen und
computerorientierten Fihigkeiten des Laufwerkes durch. Es ist ein
selbstkonrolliertes ZiLroconputarsyutem auf einen Chip.

Der PU kontrolliert die Sequenzen der Systemoperationen, indem er
Adressen an den Speicher (ROM) abgibt und auch wieder erh&lt. Dadurch
wird das System befzhigt, die gewiinschtz Cperation durch Lesen einer
Instruktion {spezifisches Bit-iluster), auszufiihren. Dannach komat diz
ndchste Instrulktion an die Reihe, usw.

Der fikroprozessor

- kontrolliert den Datenflu durch Ansteuerung des allgemeinen Daten-—
und Adress-Busses.

- {iberwacht den Peripherie Schnittstellen Adapter {PIA) auf Daten—
transfers und Zustandsanzeigen mit der Computer—Xonsole.

- informiert den Computer {ber die gerade durchgefiihrten Operationen,
dén Betriebszustand und bestdtigt erhaltene Informationen.

- filhrt vom Computer kommende XKommandos aus.
- steuert die Stepper—Motor—, die Laufwerks— und die iiotor-Logik,
die alle im PIA gebuffert sind.

- kontrolliert den 2793 Floppy-Disk-Controller (FDC).

Der Adress—Bus (bidireitionaler Datenbus) und die Schreib-Lese-Signal-
Leitung dienen als parallele Leitungen £iir den Datentransfer in und aus
dem Mikroprozessor und geben diesem damit direkte Xontrolle iiber das zen-
trale Prozessor-System. Der Adressbus gibt Adressen aus, um die Quelle und
das Ziel des Datenflusses festzulegen. Die Schreib-/Lese-Signalwege be-
stimmen die Richtung, in der die Daten {ibertragen werden.




Diese Adressen werden an verschiedenen Stellen im Mikroprozessor erzeugt.
Wihrend des Befehlszyklus des Speichers (ROM) werden die Adressen vom
Programmzihler, der die Ausfiihrung sequentieller Informationen iberwacht,
gesteuert. Adressen fiir den Datenflufl zwischen dem liikroprozessor und
dem RAM werden gewdhnlich gegeben:

1) direkt vom Programmzihler, 2) vom {ikroprozessor.

Jlur-Lese=Speicher {(ROM)

Das ROM der Diskettenstation speichert die Instruktionssequenzen (Programm—

speicher), die die interne Xontroll-Software der 1050 ausmachen. Zs

enthdlt spezifische Operationsbefehle, die vom llikroprozessor benutzt
werden, um eine Vielzaihl von Funktionen auszufiihren. Cine dieser Funktionen
ist, dem 27S3 Floppy Disk Controller (FDC) mitzuteilen, welche Arbeiten
ausgefiihrt werden miissen.

Zine wichtise Charakteristik des RCi-Chips ist, def die Informationen
permanent gespeichert sind; d.h. das Ausschalten der Station ldscit die
ROM~Informationen nicht.

= .
-

frei zusinglicher Sneicher (RAN)

Das RAIl wird vom !iikroprozessor zur zeitlich begrenzten Speiclierung von
Eingangsdaten, Derechnungzen und System—Informationsn verwendet,

Daten ionnen von :2U sowoinl ins RAM zeschrieben, als auch wieder von
dort zelesen werden. Das RAM identifiziert den DatenfluB3—Typ mithilfe
des Schreib-/Lese-Signalweges. Wenn dieser aktiv IIIGH geschaltet ist,
wird aus dem Speicher zelasen, ist er aktiv LOV wird in den Speicher
seschrieben. Beim Ausschalten der Station gshen alle Daten im RAM
verloren,

0532 Peripherie Interface Adapter (PIA)

Der PTA ist ein Zwischenspeicher— und Signalformatier—Device, der keine
Entscheidungen trifft oder irgendwelche computerorientierten Fzhigkeiten
hat. EZs ist eine Ein—/Ausgabe-Einrichtung, die als Interface zwischen

dem 6507 {ikroprozessor, dem 1050 Systemfunktionen und dem Computer dient.

Der PIA:

— schaltet die-serielle Ausgabe der Computer—-Konsole auf den Daten—
und Adress—Bus, wenn dies vom !ikroprozessor des Laufwerks ge-
winscht wird. P

- stellt 128 Bytes RAM fiir die zeitlich begrenzte Speicherung von
Statesinformationen und Daten, die von der Daten—-3chnittstellen-—
Sektion gesendet werden, fiir den likroprozessor zur Verfiigung.

- {lberwacht den 2793 Floppy Disk Controller {(FDC).

- dient als Xommunikationsschnittstelle zwischen dem Computer und dem
:likroprozessor.

] x

- und als Interface zwischen der Stepper-ilotor— und der Laufwerkslogik.

—A3



Der Mikroprozessor kommuniziert mit dem PIA per acht, am Datenbus
angeschlossenen Datenleitungen, wobei der Prozessor die Somauni-
kation durch die Adress-Leitungen durchfiihrt, um den PIA anzuwihlen
oder zu adressieren. Der PIA stellt 18 programmierbare, bidirektio-
nale Leitunzen zur Verfiigung, um mit dem Computer Informationen aus—
zutauschen und die Systemfunktionen auszufihren. Diese Leitungen sind
in zwei 3-bit- ports unterteilt: PAC-PA7 und PDO-P37. PA7 wird auch
als Interrupt-Eingabe Pin verwendet. Die Unterbrechungs—Anforderung
{Interrupt—Request/IRQ)-Leitung informiert den Mikroprozessor, da
ein Device bearbeitet werden mufl.

(e

i

753 Floopy Disk Controller (FDC)

Der 2793 Floppy Disk Controller (FDC) und die Schreib—/Lese— und
Losch-Logik bilden die Datenschnittstelle zwischen dem Haupt—Processing—
System der Station und der Dislette.

Der FDC ist das Hauptelement in der Datenschnittstellen—-Tunktion; er ist
ein hochspezialisierter i{iliroprozessor, der aus einer arithmetischen
Logik und Einheit einem omparator und der ndtigen .iikroprogramm-Lcozik
zur Zontrolle der Schreib—/Lese—Operationen auf der Diskette, besteht.
Dieser enthilt weiterhin eine interne Phasenschluflschleife, eine
Datentrennung und eine Schreib-Vorikompensations—Logik.

- verbincet Daten, Zeiteinteiluns und Datengiiltigheit zu 2inem
seriellen Format, um diese auf eine Diskatte auizunshmen.

= teilt die obengenannten Signale und bereitet die Ausgabe in einem
parallelen rormat fiir die Leszoperation vor.

- kontrolliert die Schreib— und Lese-Logik-Schaltiireise wiZhrend dss
Schreibvorganges

- generiert den Daten—Giiltizkeitscode {Cyclic Redundancy Check oder
CRC) und iberpriift diese wéhrend des Lesevorganges.

- beinhaltet eine interne PhasenschluB Schleife.

Der Mikroprozessor kontrolliert den FDC und kann auf folgende Register, die
im FDC liegen, zugreifen. Track, Sektor, Daten und {ommandos und States.
Siehe auch Tabelle 1 - 1 £fiir eine Beschreibung des Inhalts jedes dieser
RNaad o

Register. -

= A G =




- Sektor

- Daten

- Xommando

- Status

FDC-Register Inhalt

TAR. A-A

Inhalt

Aktuelle Magnetkopfadresse; wird automatisch
aktualisiert, wenn der Yopf sich iliber diese
Diskette bewegt.

Jummer des Sektors, der fiir eine Schreib-/oder
Lese-Operation vorgesehen ist.

Information, die von der Diskette gelesen wurde
und zum {PU nach der ndticen seriellen/parallelen
Umwandlung, transferiert wird. Der FDC empfingt
die Daten in paralleler Form und wandelt diese in
serielles Format zur Abspeicherung auf der Dis-
kette um,

Instruktionen vom PU, die von einer internen,
programmierbaren Logik interpretisrt werden, um
die benctigten Jontrollsiznale fiir die loaischen
Operationen, die ausgefiihrt werden sollen, zu er-
zeugen,

Betriebszustand des Systems. ilach der Ausfithrung
eines Xommandos, schickt die Jontrollogiik eine
Interrupt—Aufforderung zum 1MPU, um die Unter-—
suchung des Status auf irsendeinen Fenler zu er-
reichen, bevor der Interrupt zuriiciigesetzt wird.
Jedes der acht Jit im Status repridsentiert einen
anderen Fehlerzustand.

Der FDC kontrolliert die folgenden Elemente der Dateninterfunktion:

= Schreib-Lésch-Logik
- Schreib-Schutz-Logik

Lese~Logik .

Schreib-/Lese—Xopf

Lésch-Xopf
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Abb.1-7. Schreib-/LOsch-Logik Block.Diagramm
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Schreib-Ldsch—Lozik

Die ocﬁrelb—/Loscn—L001x managt Gie Aufnahme der Daten vom rBC auf die
Diskette. [ier wird die lorrelite Position und Polaritét des Schreib-
Lese-Yopfes {siehe Abbildung 1 - 7 fir ein Dlockdiagramm der Schreib-/

Losch-Logil) festgelest.

Tabelle 1 - 2 beschreibt die !launtmodule der Schreib-Ldsch-Logiue

Schreib-Lésch-Logik

Clement Tuniktion
Schreib-2river ermoglicht Schreibfunktionen und limitiert die

Sc&reloﬁ nover

Schreib- und L&sch—-

2riicken schaltat sowohl den Schreit- zls auch den Ldsci—
Driver wihrend einer Schreiboperaticn an und
wihrend einer Lese-Operation aus.

Lésch=Driver fihre den Loschkopf wihread sinsr Schreiboperation.

1

Schreib=Schutz—Lozil:

Tzt
den TDC dariiber informiert. Jede Diskette hat ia der
T-FNTN qb

Tcke eine Schreibschutzlasche, die es dem von Gam LED
ermdglicht, auf den Phototransistor aufzutreffen. Auf einer sciare *oge-

ese unterbindet das Scireiben auf zine schreibgeschil
=

schiitzten Distette ist die Lasche mit einem Auflleber verdeckt, wodurch der

Dlhototransistor cuszeschaltet wird und der Auszang von Ull Low geschaltet
inaaYal i

wird. Der Eingang dieses Low-Signals in den ITC zei:t an, dal eine schreibg

schiitzte Diskette eingelest ist und verhindert das Bes chreiben.
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Abbildung 1-8. Schreib-Logik-Block-Diagramm

Lese-Logik =

Die Lese-Logil: ermdglicht es, Daten von der Diskette zu lesen, um diese an
den FIC weiterzugeben. lier werden die Yellen in =ine korrskte, £fiir den
TDC lesbare Form umgewandelt {sishe Abb, 1 - 8 fir 21 ~loc“”1a ranm der

L _L 1. M bnll l - 1 1 o 1 ™ s

ese-Logik) Tabelle 3 beschreibt die Funktionen.
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Lese-Lonik—Elenente

et

TAB A-3
Elenente Funktion
Differential Verstérker verstirkt Schreib—/Lese—Xopf Signale.
Differentiator eilt die zwei verschiadenen Verstirker-

ausgédnge au;..

Zerp Crossing Detektor der einzelne Ausgang veridndert seinen Level
' immer, wenn die beiden um 180 Grad phasenver—
schobenen Eingangssignale ihre ilull-Achsen
kreuzen. Hierdurch werden falsche Signale, die
durch Schreib-Lese-Xnopf-Signal-Verzdgerung
auftreten, unterbunden.

Zeitverzdgerungs—Tilter Digitaler Filter

Puls—Generator produziert einen einzelnen Impuls fiir Jeden Logik-
Level bei dessen Ausgang. Diss resultiert in der

Reprocduktion des Criginal-IDC-5ignals,

Lese=Schreib-Tonf

ist 2in elbﬁu*oxugneulscnbs Device, das als Schnittstelle mit dem
macnetischen lledium disnt. Jier wird die magnetische lufzeichaung durch
eine Spule in elektrische Signale umgewandelt und umgekehrt.

Die Signale werden durch die Windunzen der aovfw1cAano celeitet; die
Daten werden vom Schreib-Lese—Xopf durch inderung der Stromlaufrichtung
auf die Diskettenoberfliiche geschrieben {Jade Richtungsinderung entspricht
eirem Datenbit.) Daten werden von der Diskette gelesen, wenn die Signale
von den Xopfspulenwindungen an den Differential-Verstériker geleitet werden.

— G -
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Losch—i{oni

Der Loschkopf erzeugt einen Leitstreifen (einen Freiraum zwischen den
Tracks) um Interferenzen eines beschriebenen Tracks mit dem nZchstinneren
oder #Huleren zu vermeiden.

Dieser beeinfluft den Schreib—/Lesekopf in der ‘leise, daP nachdem die Daten
auf die Diskette geschrieben wurden, durch den Locca-ﬂom-Tunnel die Track-

breite verkleinert und die o0.3. Leitstreifen zwischen den Tracks antstehen
{s. Abb. 1 - 9).
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Zuteilune am seriellan Dus

Der Computer xommuniziert mit peripheren Geriten iiber einen seriellen

Port, der aus einer seriellen DATA-OUT (Senden) einer seriellen DATA-IN
4 .

{Empfang) und verschiedenen fontrolleitungen bLesteht.

Die Daten werden im 8-Bit seriellen Format gesendet und empfangen (wobei
das LSD zuerst zesendet wird), eingeleitet von einem lull-Startbit und

beendet von einem logischen Eins-Stopbit. Das serielle DATA OUT wird
logisch positiv iibertragen (+4 V = Rins/wahr/Hizh, OV = Null/flash/LOV

und erhdlt seinen neuen Status, wenn die serielle CLOCKX-CUT-Leitung
HIGII geschaltet ist, in der tlitte der DATA OUT Bit-Zeit wird die CLOCK-
OUT-Leitung wieder LCV. T

Tabelle 1 - 4‘ beschreibt die Funktion der Anschlufipins des seriellen
T

Buses.

Tabelle 1 - 4 - Anschluflbelecung
am seriellen Dus ;

21N 10 Deschreibung

1 CLCCY IV wird vom DOS und den °or1pher1enerbten z, Zt. noch
nicht venutzt und ist fir zukinftize Synchron—Ilommunixation
reserviert. '

2 CLOCX CUT ist die Datenleitunz fir den 3eriellen Dus.
CLCCX OUT wird bein Start jedes DATA OUT Bits 1IGH und in
der (iitte jedes Dits LCV geschaltet,

3 DATA IIl ist die serielle Datenbus—-Leitunc zum Computer

4 GID ist die Signal-Schutz-Leitung

5 DATA OUT fungiert als serielle Datenbus—Leitung vomn Computer

5 GiD {siehe 4)

7 COMAND ist normalerweise IIGH und wird LOY, wenn eine
Xommando-Einheit vom Computer cesandt wird.

8 1OTOR CCHTROL ist die otorikontrolle fiir den Casetten—
Rekorder (HIGH = an, LOYW = aus.)

3 PROCEED wird vom DOS und den PeripheriegerZten z. Zt. noch
nicht benutzt. Diese Leitung wird passiv innerhalb des C.
HIGH gehalten.

10 + SV/READY zeiat ﬂn, c¢all der C. einceschaltet und bereit ist

f{ann auch als TSV Stromversorgunz bei 50 uA Gleichstrom {nur
fiir ATARI-Peripheriegerite) genutzt werden,
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11 AUDIO Il nimmt die AUDIO-Signale von einer Diskette an.
12 +12V Stromversorgung (nur fiir ATARI-Peripheriegerite)
13 INTERRUPT (siehe Beschr. b. 9)

Die Leitungen im Bus—Kabel haben keine bestimmte Durchgangsrichtung,

sodal PIN3 (die DATA-IN-Leitung des C.) auch als Daten—Ausgabe-Leitungz
fiir die Peripheriegerite fungiert; das gleiche 3ilt £iir PIN S

Ve

Stromwerte am seriellen 3us

Peripherie-Eingang VIH = 2,0 v min. i
VIL = 0,4 v max. ﬁ
IIH = 20 uA max bei VIH = 2,0v f
IIL = 5 uA max bei VIL = 0,4v 2 ;

Peripherie—4us3zang

(offener bipolarer

Xollektor) VOH = 4,5v min., mit externem 1C0 ¥ ohm Verbrauch
VOL = o0,4v max. bei 1,5 ud

VCC/READY"

Zingang

Serielles Bus—Protokoll

Hird eine Xommando—Leitung LOV, sendet der Computer einen Xommando—Rahmen
an alle gzeschlossenen Peripheriegerite.
Diese {ommandos versorgen die Diskettenstation mit folgenden Informationen:

- Identifikation des seriellen Bus—Devices
- Xommando

- Zwei Dyte Zusatz—Informationen

- Priifsumme

Die von Disk-Controller bereitgestellten Xommandos sind: Get Sector, Put
Sector mit Verify, States—Request und Diskette




Bendtigte

Ausriistung:

Anschluf:

Zapitel 2

Test Ausriistung / Diagnose Tests

400 Computer mit 16X RAM {od. anderen der kleinen
Serie)

Fernseher oder MMonitor

ALY

- Oszilloskop mit mindestens 15 iz

Digitales Voltmeter -
ATARI 1050 Dis.Drive Diagnose-Diskette (FD100690)
Dymek Aligument Diskette {TEQ17575)
Arbeits—Diskette {(FL100053)

Vorformatierte Diskette (FD100026)

Verschiedene kleine Verkzeuge

- Drucker (optional)

Schlielen Sie alle Gerdte mithilfe der mitge—‘
lieferten !landbiicher ordnungsgemif an

den Laufwerks—ilahilschalter an der liickseite auf D1
einstellan

alle Verbindungen noch einmal iberpriifen

Uberpriifen der mechanischen Komponenten:

Vor dem Testen der Diskettenstation, sollten folgende Dinge beachtet werden:

Diagnose-Test

Funktioniert der Disketten-Tiirbiigel, 148t dieser
sich frei bewegen und rastet er in der senkrechten
Position ein.

Legen Sie eine Disk ins Laufwerk ein. Nun sollte der

Auswurimechanismus durch ein Xlicken anzeigen, daf

dieser eingerastet ist. Jetzt den Biigel in die Senk-
rechte drehen, beim Zuriickdrehen des Biigels muf die

Disk ausgeworfen werden.

Die in diesem Xapital beschriebenen Tests sollen helfen alle mdglichen Pro-
Cleme, die ait der 1050 auftreten kdnnen, zu erkennen.

Alle diagnostischen und funktionellen Tests werden hier wiederholt. Verwenden

Sie die Tests in Verbindung mit der Symptom—Checkliste, den Wellenformdiz—
gvama und der Zeichnungean um die Fehler im DBetrieb zu finden.
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Einschalt-Test

Zweck: Durchchecken der elektronischen Hardware - und RESET - Initiali-

sierung. Dieser Test bereitet das Laufwerk auf die ommenden
Uberpriifungen vor und diese sind auch nur mdglich, wenn das Lauf-
werk durch diesen Test durchgekommen ist.

Spezielle ierkzeuge, die bendtigt werden: Xeine

Durchfiihrung: 1. Diskettenstation am Computer anschliefien {Seite 1-3)

2 i einschalten,

3. Beobachten, dal folgendes passiert:
a) Das POWER-LED geht an.
h) Das Betriebs—-LED brennt.
¢) Der Antriebsmotor liauft an,
d) Die Magnetkopf-Einheit fdhrt zu Track O {duBerster Track)
e) Einige Sekunden vergehen, dann stoppt der Antriebsmotor
und das Betriebs—LED erlischt.

4. Das beschlielt lLereits den Zinschalt-Test.

Durch diesen Check wird angezeigt, daf die Station alle internen Jiagnosen
der folgenden sechs Elemente durchgefiihrt hat:

A)

D)

(<]
~r

rrj
~—

Fin-/Ausgabe-Davice. Das 6532-Device ist initialisiert und tberprift,

bei einem Fehler gibt der Prozessor ein IRRCR-Flasz.

Disk Controller Device.

Das 2793-Device wird auf den Zugriff auf die Tracks und Sektor—legister,
gefolzt von einem internen Funktionstest, gepriift. Auch hier wird bei einem
evtl. Fehler ein LRROR-Flag ausgegeben.

ROM - Priifsumme

Der Prozessor iberpriift den PROM-lert durch einen Priifsummen-Test.

Bei einem Fehler gibts wieder ein ERROR-Flag und die Tests werden abge-
brochen.

RAM-{Uberpriifung
Verschiedene Werte werden in die RAM-Register eingeschrieben, dann zelesen
und verglichen, ob sie identisch sind. (Fehler- ERROR-Flag/Testabbruch)

~

/

ERROR-Flag—Stop

Bei jedem auftretenden ERROR-Flag, unterbricht der Prozessor sofort die
Tests und bringt die Station in einen Fehler—Zustand (Z-Sekunden—Intervall:
Spindelmotor an/aus.)

Restore Test
Der Track O wird gefunden, indem der Hagnetkopf von Dunen weggefihrt wird

‘bis Track O erreicht ist und die i!fotor—Phase 1 ist. Hachdem mehr als 50

Tracks durchsucht wurden, ohne den Track O zu finden, geht die Station in
den Fehlerzustand iiber {siehe L)
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Cinladen Jder Diaznose-Test-Dislkette

Lezen Cie die Diagnosa-Disk ein und legen den Tirhebel an.

Das Betriebs—LED leuchtet auf und der tlotor lduft £ir ca. 5 -
Sekunden und zentriert die Diskette auf der Spindel.

“un den Computer ohne Cartridge einschalten. Der Diagnose-Test

wird eingeladen und es erscheinen 2 {Jaupt-—iien{i-Optionen auf dem

Bildschirm.

1. RUN Diagnostic Tests (Tests starten)
2. TROUBLE SHOOTTING OPTIONS (Fehler suchen/!ilfe)
Y o

NTIMTTOAT

Wdhlen Sie nun 1. und driicken die RETURN-Taste.

Der Test lduft automatisch ab. Durch die angezeigten [Ergebnisse
sieht man, welche Sektionen des Laufwerks nach Fehlera iiberpriift
werden miissen., Hier ist eine detaillierte Beschreibung jedes

Tests:

Controller Test: Hier wird getestet, ob der FDC2793 Floppy Disk Controller
Chip einen Xommando oder Daten-Rahmen vom Computer an—.
nimmt. Zin hier auftretender Fehler deutet auf ein de—
fektes FDC2793-IC hin.

Jngiltiges

{lommiando—Test : Hier wird der FDC2793 {iberpriift, ob er ungiltize
Xommancos oder Daten erkennt und nichit versucht diese zu
bearbeiten.

Der Schreibschutz-Sensor und der zueehdrige Schaltkreis
werden zecheckt,

[&]
cr

Es kann auch sein, daf am unteren Teil des Schreibschutz-

ANL2riung
Sensors Staub oder Dreck aufliegt und dieser blociiiert wird.

.o

tlotor=Start-
Test Hier wird der Zeitraum zwischen dem Start des Spindelmotors
von einem beliebigen Punikt bis zu der Stelle auf der Disk,
von der giiltice Daten zelesen werden kdnnen, zemessen.

Q 13 m > . . ™
Sollte dieser Test nicht .bestanden werden, so ist ein Fehler
im Motor—Xontroll-oder Lese-Schaltkreis angezeiszt.

Jlotor-Geschwin—

digkeits—-Test : Die Geschwindigleit des Spindelmotors wird in [{illisekunden
~emessen., Sollte die Geschwindigkeit zu hoch oder zu tief
sein, so verwenden Sie bitte die Geschwindigkeits—Ein-
stellungs—Option in Fehlerbehebungs—-Pry. der Diagnose Disk,
un das Potentiometer VRZ mit einem Schraubendrcher einzu-
stz=llen,

Hagnatiionf-2de-

wezungs—und- @ Die Fidhigleit der Station Sektoren zu lesen, zum nécisten

Bustier-Test Track zu gelanzen, und einen weiteren Sektor in einer fest-
zelegten Zeit zu lesen, wird hier gsetestet. Ein hier auf-
tretender Fehler weist auf einen defekten Antriebsmechanismus
oder einen Defekt im Lese-Schaltkreis hin.

o
Iy
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Track 00 Tost . Dicser Test steppt den Schreib—/Lese-T op LAS b
Track 02, dann zuriick zu Tracl 00 und iberprif

dessen States.

Sollte dieser Test nicht durchgehen, so ist die

Track 00 Calibration — Option in der Fehlerbehe—

bungs-Option des Prg” s anzuwdhlen, um den Seasor

einzustellen,

Jach Ablauf des Diagnose-Tests erscheint wieder das iauptmeni:

1. Run Diagnostic Tests
2. Troubleshooting Options

’

17

ihlen Sie 2. und driicken RETURI. Daraufhin sieht man das Fehlerbehebunzs-—
Mlenii.,

Diese Sektion in Verbindung mit der Symptom—Checkliste, den Yellendia-—
grammen der Schaltkreise und den Abbildungen, ermdglicht es, Fenler zu
suchen und Zinstellungen innerhalb der einzelnen Schaltweise vorzu-—
nehmen. :
Lesen Sie die Mitteilunzen am Bildschirm sorgfdltig und filihren Sie die
dort genannten Schritte in der Reihenfolge durch.

iamariunc:  Sollte die Diskettenstation wihrend der Tests "héngan" bleiben

1

(d.h. keine Teaktion auf ein Testabbruchs-Zommando des Comp. )
schalten Sie die 1050 aus, entfernen dic Diskette, schalten
das Laufwer': wieder ein und legen die Diskette wizder ein, un

4

die Tests nochmal s durchlaufen zu lasszn,

I: folgenden kommt eine detaillierte Seschreibung der Troubleshooting—
Ostionen.

1. Loon on 3peed Calibration {Schleife zur Einstellung der Ges scawindizkeit)
1

idier lann die yscnw1n61°kplu des 3pindel-Yotors am Poli YR2 auf 208.3
+/- 1.0 'iillisekunden einzestellt werden.

(]

. Run Yanual Aliznment Test {Test zur manuellen Zinstellung;
Die comncndon 4 Tests blnu dazu bestimmt, die Einstellungen des Li-
echanisitus zu verdndern. 1mrzu verwvenden Sie bitte die Dymek Analog
Aliznment Diskette {(Dest. lNo.# TE017575)

Stellen Sie das Oszilloskop folzendermallen ein:

Kanal A tormal
{anal B Invertiert
Betriebsart
verti'aal {anal A + 2 zusamman
Zeit/Div. ZUS/Div
Volt/Div. 20 V/Div {x 10 lessungen)
LC’”an;l A+ D)
Trigzer Iatera {Zanal A) AC, ilormal

pcsitive Hafkurve
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Anschluf) der Maflspitzen:

Zanal A an TP 3 auf der PCBA {Platine)
Xanal B an TP 4 auf " " "
Zrde an TP 17" " *® "

Verwenden Sie Track O um die Geschwindigkeit des Spincel-lotors

zweimal auf Track OO zu testen. Ein Zzitintervall der Sinuskurve

sollte ca. 15,5 uS betraczen.,

Mit Track 186 kann man die radiale Track-Fixzierung iiberpriifen und
einstellen, /Cats-Eyes) Stellen Sie jetzt bitte den Time/div.-Regler

auf 20 ms/Div und folgen Sie den unten gesebenen Instruiktionen.
Uberpriifen Sie, ob Cats—Eyes—Xurven auf dem Oszilloskop~ zu sehen

sind und beobachten Sie die Zurven—-Rate der Cats—Eyes. Die Xurven—

Raten ist die Amplitude der kleineren Xurve geteilt durch die Am—

nlitude der gréBeren Xurve. Die Ideale Xurven—Rate ist 100 %

{(d.h. beide Xurven sind gleich).

Beachten Sie Abb. 2 - 1 fiir einige Beispiele.

Lockern Sie das TM50-1 Laufwerk durch Ldsen der Schrauben am Stepper— |,
Yotor {siehe Abb. 2 - 2 und drehen dann den !lotor bis die Xurvenrate

100 % ist. Uberpriifen Sie nochmals die Track O - Sensor - Einstellung

und dann nochmals die Jurvenrate; solange bis diese zwischen 80 und

100 7 liezt. Ziehen 3ie dann dic Schrauven wiecer an.

Un die iagnet—-Zopf-Ancdruckkraft zu rcessen, verwenden Sie Track 33, '
Stellen Sie hier den Zeit/div. —-Regler auf C,5 ms/div. und den Volt/div-
Regler auf SO av/div..

flun sollte auf denm Cszilloslop ein Zreitband-Display erscheinen,

Driic:an Sie nit den Zeigefinger zanz leicht zuf die Cherseite des Andruci-—
%issens {sieche Abb, 2 - 2). Solltz die Amplitude mehr als 20 T an-
steizen, dann drehen Sie mit einem Schlitzschraubendreher das Andruck-—
kissen jeweils um eine viertel Uadrchung heraus. llach einer 3/4 Drehung,
ann man davon ausgehen, daf das Yissen verbraucht ist. Dieses dann durch
ein lleues ersatzen.

Un den tiegnetliiopf-izimuth—ilert zu tasten, auf Track 34 gehen., Die Zeit/div.
auf 0,5 ms/div. und den Volt/div. auf 50 mv/div. einstellen.

iehe Abb, 2 - 3 fiir die korrekten Vellenformen.

(o]

Amnerzunc: Ist der Azimuth zrdfer als + oder - 13 ain. an der Achse, so
ist der Drive—liechanismus auszutausciien.

¥Mit ZSC %ann der Test gestopnt und mit RETURN ins Hauptmenii gegangen
werden.

3. Laufwer!is-Humer/Schaltertest Durch diesen Test kann man sich verge-
wissern, ov sich das Laufwerk in allen 4 Positionen des Schalters unter
der antsprachenden llummer adressieren 125t. Testen Sie alle 4 Posi-
tionen durchi und :ehren dann zu # 1 zuriick. Zs dauert dann einen llomeat

bis man wieder ins Haupntmeni zuriiclkkommt. I

Anmerunz: Sollte hier ein Fehler auftreten, uatersuchen Sie zuerst den
Schaltar selbst und dann den PIA-Chip.
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4, Binfache Dichte einschreiben (10 min.) Dies ist ein xurzer Test,

um die lompalivilitdt zwischen den Laufwerken zu iberpriifen. Ein
Fehler hierbei, deutet ein AnschlufB-Problem an. {siehe Option Z

im Troubleshooting Menii) Dei diesem Test werden zuerst in alle
Sektoren £S5 Bit Muster geschrieben und dann wieder ausgelesen., Ver-—

4 7

aseuden Sie hierfiir unbedingt die vorformatierte Diskette » ID10C025.

5. Donnelte Dichte einschreiben {2 Stunden) Hier wird die Disxette in
doppelter Dichte beschrieben und alle Sektoran seqventiell und
dannach in der Reihenfolge der Verbindung beschrieben und ausge-
lesen. -

Fehler werden im ersten und dritten Sektor des Tracks auf dem diese
anftretan, abgespeichert. Diese Fehler konren dann mit der Printout-
Option des Troubleshooting-lleniis ausgedruckt werden. T

Anmerkung: Sobald dieser Test begunnzn hat, sollte die SIO-Verbindung
der 1050 unterbrochen werden. Der Test fdhrt fort bis der
Pass—Zdhler 0 erreicht hat.

Ein Abbruch erfolgt wenn:

1. Das Laufwerk nicht formartiert oder verifyes durchfiihrt

2. Das Laufwerk die Fehlersintragungen nicht liest oder
schreibt {Sektor 1 oder 3 in jedea Track)

3. ehr als 128 Fehler innerhalb eines der Sektoren auf-
treten

6. Ausdruck der Fehlermelduncen, Diese Option wird zusammen wit cem
gerade beschriebenen Test verwendet, um dies in jedem Track abgelegten
Fehlermeldungen auszudrucken.

Abb, 2 - 4 enthdlt zwei leispiele eines solchen Audrucks und wie man
‘diese interpretiert.

Beispiel 1 ist eine Veranschaulichung der Fehlermeldungen, die bei
einem Double—density Durn—In-Test aufgenomnen werden,
BCeispiel 2 ist ein 3Beispiel fiir einen perfekten Test oinne jegliche
Fehler
Die Verwendungz dieser Ausdrucke ist aber etwas subjektiv, d.h. man
kann verschiedene Fehlarmeldungen erhalten und trotzdem ein jutes
Laufwerk vor sich haben. Im folgzenden soll das Gefithl fir die
wichtigsten Punkte vermittelt werden. .
Zuerst sollte man sich den Pass—Counter betrachtzn; dieser sollte mit
der erhaltenen Pass—-Summe {ibersinstimmen. Hierdurch wird schon einmal
angezeigt, dafll keine grofleren Fehler vorliegen.
Das niichste, was man untersuchen sollte, ist die Anh&ufung von vielen
Fehlern der gleichen Art innerhalb des gleichen Sektors und/oder Tracks.
Sollte dies auftreten, so nehmen Sie bitte eine andere vorformatierte
Disketts uncd fiihren den Test nochmals durch; sollte das ?roblem trotz-
dem wieder auftreten, so handelt =2s sich méglicherweise um einen iard-
ware—-Fahler,
Als nédchstes sollte man die am héufigsten auitretende Feinlerart unter—
suchen. Nun folgen einige Tips zu den Fehlerarten:
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Data CRC - Sollten mehrere solche Fehler auftreten, wechseln Sie
bitte das WD2793-Controller-Chip aus.

Data Lost = dies zeigt einen Fehler bei der Dateniibertragung vom
WD2793 und dem 6310 RAM-IC an.

Pata Hard - dies tritt auf, wenn Daten auch nach wiederholtem Ver-
such nicht aufgefunden werden konnen. Uberpriifen Sie
die Schreib—-Schaltkreise und die Diskette.

Data Soft - hier wurden die Daten nicht beim ersten Versuch, aber
dann doch noch gefunden. Sollten viele solche Fehler
an verschiedenen Stellen auftreten, so iiberpriifen Sie
bitte die Geschwindizkeit oder den D2793-Chip.

7 T

Seek -  viele dieser Such-Fehler deuten auf eine schlechte
Diskette oder ein Einstelluncsproblem (cats—eyes)
hin.

RIF - viele RMNF-Fehler an einer Stelle zeigen eine schlecite

Diskette an; an verschiedenen Stellen auftretende RNF-°
Fehler indizieren einen defekten WD27S3-Controller.

Track 00 - Sensor - Zalibrierung. Unter dieser Option kann der Track 0C-
Sensor untersucht und eingestellt werden. Ist der Sensor falsch justiert,
so wird am Dildschirnm entweder "forward"{vorwirts) oder'"backward" (riick-
wirts) angezei:zt und somit auf die Richtung der ndtigen Einstellung hin-
aawiesen., Un den Sensor zu justieren (siehe Abb, 2-2) die Schraubden 1ldsen
und den Sensor in Vor— oder Riickwirtsrichtunz bewegen bis am 2ildschirn:
die :eldung "Sensor on" angezeijt wird.

Anmarkunc: Seinen Sie vorsichtiz. Dies ist eine Einstellung, die keine

croflen Dewegungen erfordert. Halten Sie den Sensor beim Anziehen
(%) =] =)
der Schrauben fest.
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Anmerkung:

ALARL mmpiienlt den Austausch des gesamten Laulwerksmecnanlismus, wenn
der Azimuth-Wert aullerhalp des angegeoenen Ranmens liiegt, da die

hier notwendige kinsteliung zu Komplex 1st.

———| ] 215 gy [fe—— o Minutén des Zyklus
——————— - .

L a 3 4 -AZ. Minuten dees Z.

1 & 5 4y p———— +42 Minuten des Z.

Zﬂab. 2-3, Magnetkopt - Azimuth - wavelorm
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Zerler~en und Zusammenbauen der 1050

Drehen 3ie die Station um, ldsen die 4 Schrauben von der Unter-—
seite und diz beiden, die den unteren Tail der dunkelbraunen Front-—
platte halten, wie in Abb. 4 - % zezeigt.

Zeim Umdrehen der Station die Ober— und Unterseite zusammenhalten.
Zizhen Sie die Unterseite der Frontplatte vorsichtiz nach vorne und
heben Sie zleichzeiti; die obere Abdeclkung ab. {Vorsicht: Die diinnen
Plastikstifte, die dle Oberseitz der Frontnlatte mit der oberen Ab-
deckung verbinden, sind recht empfindlichj.
Der Laufwerksmechanismus ruht auf 4 Stﬁtzen iber der Platine, Um
diesen zu entfernen, miissen zuerst cie Stec ar voi der Platine ab-—
gezugen werdesn. Siehe untenstchende Tapb:ulle (3 - 1) £fiir den spiteren

S

{liederanschlufl,
Tabelle 2 - 1 {Uberschrift) .

Pin 1 ist fir jede Buchse auf der Plztine bLezeichnent, egal welche
Hummer der Steclker hat. Um die korrekte Polaritiit jedes Steckers zu
{iberpriifen, schlieflen Sie diese entsprechend den Farbangaben fir die
~abel an. AbbD.

Uie Platine schnappt an der Unterseits cder unteren Abdeckuns ein und
pallt iiber die 3 Fixieruncsstifte,

Das obere und das untere Storstrahlen-Schild siad an der Platize =it
vier uniclappybaren letallaschan ! efestlvt. ~eim Abmontieren schauen
Sie sich gzenau an wo dia Ausschnitte aus lletallschild sind, daumit es
dein Zusamnenbauen auch wieder richtis herum wmontiert wird.

1

e 5 IC"s sind unter dem Schilcd, an den variablen Xapazitoren oder
d dncen sind keine Iinstellungen erforderlich, wenn der 2762 ©2C-Chip

\liderst
ausgetauscht wird.
3auen "ie dic Stationen in 'mcelenrter Neinenfolge wieder zusammen.
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Svmpton

Laufwer!ismotor

Tanical 4

[

Symntom Checkliste

Hozliche Ursache

und Geschwindiskeits—Probleme

Zuft nicht,
izel zescilos—

(Detriebs=LID

aicht auf)

Lil-tiotor
wenn der
sen wird
leuchtet

L*J t—-‘

i—liotor liuft ver-—
halten

Gesciwindiclkeit des Li-
lotors zu ioch oder zu
niedri;

Geschwindizkeit aicht
einstellbar

Geschwindigkeit des
Lat’wcrks—uotors “lotor
unstabil

Defekter Disketten—Aufnahme-
Jlechanismus

Unterbrochene oder schlecite
Vﬁrbindungen

Diskettan—
ochalLArels

Defeliter

Defelite Jomponenten im iotor-
R{ontrollschaltkreis (Q4,Q6,US

VRZ)

KRGy

Defekter Laufwerks—iiotor
Schlechte oder unter-
brochene {ontakte
Def. Zomp. Li-llotor-
Schaltkr=is {V5,V1Z,04,

im
\/
r\/_\
&9
liotor-Tachonzter
‘unterbrochene "irlwung)

Geschwinaigkeitseinstellung

falsch
Def, Homp. im Tachometer-
Feedback-Schalthkreis {VRZ,
e AN
U2,%0)
Unterbrochene Vindung in

:lotor—-Tachometer

schlecihte oder unter-—
brochene Verbinduncen

Laufwerks—Riemen rutscht
durcia

Falscher Xonus -Andruck

auf die Diskett

Tachometer

iz e P
kte Teile im

Defe
FeedhaCf-achaWt‘ reis
(VS ’ Q6 ’ ViZ

L/-¥otor Abnutzung

—34 —

Yorrektur

Den Aufnahme-Schalter
A AR Y §

am Li-echanismnus aus-—
tauschen

Uberprifen, ob ?1 ordent-
lich am Il angeschlossen
ist

-~ e PPt =
Die defaliten Iompenentan

“untersuchen und austauschen

(siche Yellen-Diagramme in
Alu., 4-il)

1

ilotor austauschen

?1 an I1 ordentlich ange-
schlossen?

Untersuchen‘und austauschean
dar kaputten Teile

. siehe Abb, 4=-8)

|-.otor austauschen

Pote.t iometer /VRZ) auf
ine Ceschwindizkeit v,
208.3 ns einstellen
Untersuchen und evtl. aus-
tauschen (siehe Abb. & - ¢

p e

Lil-tiotor austeuschen
Sie, ob Pl ordent-
lich an Il angeschlossen
ist {siehe zuch Abb. 3 - 1)
Laufwerksmechanisnus aus—

tauschen
" "

Uberpriifen

Uberpriifen und wenn nétig

Austausch {siehe Abb. 4-9)

T 3
e

“lotor austauschen



Sympton

Hansnetlkopf-Posi-
tionierer steppt nicht

r—

Tracks werden iibe
alsche

i
spruiagen oder £
angewdhlt

Diskette wird nicnt

ausgeworfen

Das Laufwerlk komat
nicht durch den Track
O0-Test

Zwisciendurch Lese—
Schreibfehler

Inkompalibilitit mit
Dislketten

amT L

TIAMAT _DTATT S T
O Linl Ol

ol UaTr aUVo e il

1i8eliche Ursachen

schlechte Verbindung bei 315

Def, Teile im Stepper—Steuer—
schaltkreis (U2, U3, U7):
Ve

Stepper—totor aputt

Sciilechte Verbindung bei 315

Def. Teile im Stepper—-Steuer-
schaltkreis (U2, U3, U7)

Riemenzugz oder fagnetliopi-
halter verkleumt

Track 20 - Sensor defekt,

Q5 Zinstz2llung bendtizt

NANT T T TR TS ATTIT DY
PROBLEE JIIT DET L

AUL L Do Ot

HAECHAL

Jorrektur

Die Verbindung und die
Polaritidt von 315 iber-
oriifen (Abb., 3-1)

Fehlersuche und Austausch
der kaputten Teile

{siehe Abb. 4-10)
Laufwverksmechanisnus aus-
tauschen

Die Verbindurg und die
Polaritidt von 215 iiber-
oriifen (Abb. 3-1)
Fehlersuche und Austausch '
der kaputten Teile

(siehe Abb. 4-10)

Laufwverksmechanismus aus—
tauschen

Fehlersuche, und Cinstzllen
Austauschen der de—

!siehe

f
cder

fekten lomponanten
Avb. 4-113

AESYA B

-

Auswurf-'iechanismus verizlamnt
oder cevrocien
Traclk 00 Sensor def
dejustiert

it oder

Carriage—-Stop fehlt oder ist
falsch eingestellt

Def. Teile im Track GO Sensor
Schaltkreis {(QS, U13)
schlechter ilagnetlkopfkissen-—
Andruck

verschoutzter Schreib—/Lese—
1”7 r~

L\ODJ:

r.agnetkopf durchgebranut
radikale Traclc—Zinstellung

Jagnetkopf-izinuth-Einstallung

Laufwerksrechanisnus
auswechseln

Fenler suchen, aunguschen
oder eianstzllen

orive-ilechanismus aus-—
tauschen

Fehlersuche und Austausch
der def. Xomp.
RY-llechanismus austauschen

tagnetkopf mit 91 Zigen
Isopropanol-ilkonol reinigen
L-Check austauscizn

"Cat Eyes" einstellen
Head-Aziauth dberprifen

Ist der ilert auBlerhalb
ang. Spezifizierung
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Syaptom

itweise oder nicht

Soft-Read-Fenler
{ze
permanent)

Das Zinlesen funltio—
niert {dberhaupt
nicht '

Fortsetzung

1i0aliche Ursachen

Antriebsriemen rutscht

Geschwindigkeit falsch ein-
aes

tellt (VRZ)

verschrmutzte Scireib-Lese-
Zovnfe
Antriebsrierien rutscht

Cxcassive GerZusche beil den

Lesesiznalen (J13,718-20,

U22-24)

untarbrochene oder gestirte
Qe

Yomponente in Lese-Stroukreis
’713, U18-20, U22-24;

[e

Sclilechte Verbindung an 30

funktionsurtiichtiges El
im Lese-Schnltkrais 1
20, U22-24)

ebrannter llagnetkopf
ast. falsch

Jurchg
Geschwindigkeitsel

Topf-Andruclskissen—{rait
falsch

Verschnutzter Schreib-Lese

m_.

ladiiiale Track-Tixierung

Lix
lagnetlopf-Azimuth-Cinstellung

- 39—

Torr=kiur

LU-llechanismus aus—
tauschen

{berpriifen und Zin-
stellan der richtigen
Ceschwindigkeit auf
beiden Laufwerken

Versuchen Sie es mit

der Diskette auf einem
funiztionstiichtigenm Lauf-
werk ‘

fagnetlonf mit 91%igen

Is onrouanol Al tohol siiuvern
1= ‘echanismus aus-
au cHen

1 rr |23

S
ehlarsuche im Lese-—
chaltlareis {(Abb. &4-

w

aputte Teile uo;Lprd
und austauschen Isien
Abb. 4-127

C-
(G3)

(‘D h\

orrekte Polaritit
checlken {Abb. 3-1)
Yehler suchen und ent—
sprechendes Dauceil aus-—

7oA

wechseln {Abb. 4-12;
Laufwerksnech austauschen

PCT {VRZ) auf 203.3 ms

°1hstell°n

T’1 ‘1‘

LiI-lfechanismus austauschen

1iit 21%izen Isoptopanol
Al%ohol *°ini~pn
"Cat-Lyes' einstellern
Azimuth durcihtesten falls
der ‘lert auflerhalb des
ﬁultlge Bereiches liegt

2
Lij-#ech. austauschen



Symntoil

Das Beschreiben funktioniert

iberhaupt nicht

Fehler 144 tritt widhrend
einer Formalier— oder
Scareiu-Routine auf

Schreibt verstimmelte
Daten

Das Laufwerk ist ent-
weder imer oder 3ar
nicht schreibgeschiitzt

Zaipre Stromversorzung oder
nur 2ower—>Slow

+ SV IC liegzen nicht am
TP 13 an
Power LIZD leuchtet nicht

+12V DC lienzea nicht anm
TP 14 an

Probleme beim Schraiben

Maliche Ursachen

Schlechte Verbindung an 26

Verschmutzter Schreib-Lese-
kopf
Defekter,Schreib—Schutz-Schalt-
kreis (U11, U13)

kaputte Yomponente im Schreib-
Schaltkreis (U13,U015-12, U21,
QL)

Fehler im Losch-Stromkreis
(U1l1, U1s, U17)

durchgebrannter agnetikopf

Schreibschutz=Stromkreis defekt
(U11, U 13

Loschlireis defekt

@ ‘11, B13)

{omponenten Fehler iam Scureib-
Stroakreis (U13,U15-13,Y21,31;
[

i U / =
chireib=/Lese

Verschuutztar
Xopf

Defeliter Schreibschutzstroin—
kreis (U11, U13)
Schreibschutz—Photo—Sensor
kaputt

Probleme mit der Stromversorzung

Defekte CZriickendioden

Defelktes Netzgerdt

5 V-Regulator xaputt
1" 1"

LED defekt

12V Regulator defekt
12V Verdoppler-Stroakreis

~39 -

Yorrektur

Yorrekte Polaritdt
checken {(Abb. 3-1)

Mit 91%igen Isopropanol

Alkohol reinigen

Fehler suchen und ent-

spr. Teil auswechseln

CAbby 4=13)
it

" n

(Abb. 4-14)
" i 1
(Abb. 4-15)
Li-tlech. austauschen

Fehler suchen + Teil

‘austauschen (Abb. 4-12;

(Abb, &4-15,

(Abb. 4-14]

Uit 91 Tigen Isopropan:
Alonol reinigen
Fehler suchen + Tei
austauschen (Abb. &4 .3,

Laufwerksmechanismus
austauschen

Alle vier Dioden aus—
tauschen {CR17-CR2C]
{siehe ‘lellendiagramme
auf 3eite 4-106)
Netzgerit austauscinen
Q 7 austauschen

G 7 austauschen

CR 21 austauschen

Q & austauschen

C2 15 + CR156 oder C71
austauschen

{sieche Abb., 4-16)
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Daten—Interface-Proule:
Syrton “Hoeliche Ursache
Doalition auf Ce- I/0-Yabel oder .nschliisse

- i pselea OVERSEsy ~
eale vom Compute

Jommando—-3ignal torimt nicht

YT\
zun HENAT S

leine Jatenaussane vom I/0-¥abel oder Anscaliiss2
Latufwerk zum Computs
lommando—Sisnal ‘tommt nicut
zZum PIL‘A iYJ jl
Defekter PIA
Lozfveris bootet nicht VCC=3iznal lomat aicht. an
acu, rean der Computer ?TA an
aus— und Jann wviedz2r cin-
s2sca2ltet wird Defektar DT

MRS

aul lie=
anittioniert nicht

ist ziner der IC"s

LT 1 »
ronieranit
e

Jahiler bein Pover—ip
Zoot—Zrrors

Laufvarks

L, 15, R, -
SCEL T AaE .‘._.H”
ir.aung

Auswahl-Test

nderen Stromireise durchgetestet werden und in
in der Central Prccessinz Unit

Torrektur

Tabel auswechseln oder
Anschlisse richten
Sicnal durchstellen (U1}
und wenn adtiz {Ul) aus-
tausclilen Z4Abb. 4-17)

U7 austauschen

r

label ausweciiseln oder
Ansch
Sign

und

liisse richten
al durchstellen (U1}
venn notig (U1) aus-
hen 7ibb. 4-17)
™

durchstellen U1}
wvenn notig (U1l) aus-—
tauschen {Abb. 4-17)

U7 azustausclien

1

Auwahlschalter

214

Prebleme mit dar Z2J

R -G O
GelSNts

I
2793, PLC [U12)
95

721, - 3N 70N
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' Motor - Kontroll - Signale

NS
5 ' Pin 11 von U7
LTV Schematlk auf Selte 5 -5
<3V A - T
Qs Cn
J5v T : - s
gy o Basis von Q4
Cn Schematlk auf Selte 5 -7

- T
~

.
Jv

’ gb -;———__—_JJ\VAVNVNVA Kollektor von Q4
! 15v . Schematik auf Selte 5 -7
Y cE

1

Cn

t Emitter von Q4 S

%/ Schematik auf Seite 5 - 7
Cn ‘

Pin 1 von J12
Schematik auf Seite 5 - 7

&=

Qv
QL

Der Kollektor von Q6 hat
konstant 12 Volt.

~ L4 —

Skiuh -



3.3V Pin 11 von US
. . SR ——— Schematik auf Seite 5 - 7|
Mo*‘O“ Mowr Cn
r\/\\Jh\s/\\/ B iy
Levy oo B Pin 5 von U5 - ° |
o on Schematik.auf Seite 5 - ‘
j= R

Geschw1ndlgkeluselnstellung

Pin%cillis

2 Const=at 8 vols

—

das Geschwindigkeits—Potentiometer VR 2 eingestellt ist, steigt
fiillt die Spannung an Pin 10 von U5

- o~ 1 -~ ~
A c R i do) gretc iy
3

votor—lontrollzaitung a1 P11 3

sondizsrender Anstiez oder Atfall der Irequenz das

S von US und 2in 11 und

Abb,”
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NsQl

NSQ3

W T
Sin3ef U2

Sin 30d U3

Bin 6§ of US

Schamatics
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Signal "Diskette eingelegt”

Eingelegt Ausgeworfen
(Icue) (IC U8)
Pin 10 = QV Pin 10 = 5V
Pinl2 =0V Fin 12 20V
Fin § = 6.5V Pin § = 0V

TRACX 00 SIGNAL

BY ‘ -
£— Qv
b Track 00 Not Track 0C
i
A
X v
Track 00 Net Track CO
Datene ingangssigflal”
TS5V Lﬂ_ﬂr‘n
- — v Lﬂ..r '
,‘lx__ . -
[N
4 oy o -
Abb
.l

Sciemasiss, Pg..0-7

Base of Q5

Schemazics, 2g. J=7

‘Collaczze 0£ G5

Schemazss, Pg. -7

Pinl of Ul
Schemzcs, P3. 5-9
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Bin 27 o ULS

SEemasiss, Jy. 5-9
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WRITZ GATZ SIGNALS

i

[
|

¥

1
L

SerermaTEs,; PE 0D

Pin 10 of UlS
Schematics, Pg. 5-5

Bin 9 of UL

i

Schemazics, Pg. 5-3
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Losch-Brucken-3ignal
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]

1

N\
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Abb.
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Pin 10 cf Uls

Scemades, Pz, 5-5

Pin S o UlJS

Schemazics, Pz, S5-7

S

Pin 13 of ULS

) .-
Sciemasics, Pz, 5-7

Pi.d ot UZL

Sciemades, 3. 5-3

Csllezm=r of QL

Setematiz=. 97, J=3

Scemage, 23. 5-%

2 l0er 122t
-

Scematics, ¢
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CLOCK SIGNALS

5 : \ Din !3 af U1

:‘5\, RS .3 al uks
! . Schemadss, Pg. 5-3
v QY

4 ME= Cloex ) o

? ’ Pin Sof Ul
i e
s5v = / / = Scematiz, 23. 5-5

{ / 4 Pin § of Us :
/40 myY = - -
oy Scamazics, Bz. 5-%

Schreibschutz - Signal

S )
sy Pin Ll c£ ULl
! Scemaus, 2z, 5=7

T OV et
Nicht Schreib- Schreibge-
geschutzt schitzt

NiCht”SChreib-' Schreibge_
geschutzt schiitzt

- ' - ;orree
e i
SN2 C v

. B ® Scmemasics, Pg. T
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Stromversorgungssignale

3~ N <
dchematics, 23, 5-9

ITV ' Cathode of CR29
<2
Y__ay
(=1V)
16.6ms -’J
Llfv 2 Catheds of CRLY

3y (el V)

L;Lé.éms—a!

F= (NN

Cathece of C‘R‘.S
12y
I 5
L—av -J
Sms
‘V x"\// \__/‘_ \ _/_ Cathccdacf CALS
*’—c

Cathcede of CRLS

Ancde ¢ CR2! = 1.7V 2C

|

-5V CC
-{2Y BC
Ground

A
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m
&
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DATA-CUT SICNAL

7SV ';__' Ov—u'[f'u"w U"U | ~ Pm9etUl

)

Schemazics, Pg. 52

25  PinltofUl
% | Doy

7
s

COMMAND SIGNAL - __.

: Pin & of Ul

chemartics, Pg. 5=-9

VCT READY SIGNAL

T i : 2 .
Yo' GY Pin 6§ of Ul

Campuzer 0z SOMEUTEr On Schemazics, P2 -3

~

: Pin § of Ul

5V = .
il’—ov Schemazics, Pg. 5-9

b -A7
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Funktionells Spezifizationen

Schliissel-Features

- weniger Xasten als btei der 2810

- voll kompatibel mit dem &l0er Laufwerk im Single-density (I"i)-liodens

- doppelte Schreibdichte Schreib-Lese—Punktionen {(1T7%)

- voll kompatibel mit allen existierenden ATARI-Disiketten—-Betriebssystemen
- vwolle Vercorgung des aTarl SIS-Interfaces mit Protokcll .

- neue High-Level ilacro-Kommandos fiir zukiinftige DOS bereits vorzesehen.

Laufiverks—Soezifikationen
einfache Schreibdichte donnelte Schreibdichte
Schreiben/Lesen Schreiben/Lesen.
Traclis pro Disketteassaitz2 4C 0
" pro Inch 43 &3
Speicher Dichta 2.C7GC CPI 5. 107 SR
Flux-Diciite Sei5d ECL 5.757 ¥C
(Track 3%, wmax,
Code lizthode ¥l (I
Xanazitit
Uafornatiert
pro Trac.: 3.382 Bytes G.510 Dvtes
Jro Seite 135,280 " 260,400 ¢
rormatiart
Sektoren/Tracl: 18 26
Bytes Jrc Sektor 123 Zytes 128 Zytes
3ytes pro Track & x 128 Zytes 26 x 120 Bytes
Bytes pro Seite 02.160 Bytes 122.120 Dytes
Jbertragungsrate 125.0C0 oPS 25C.000 ©PS



. T
T Dichte

facha opnealta
esen/Schrziben

Biné Heht
Lesen/Scnrel en

(
[“‘ CJ

Scihreib-Lese-Xonf 1 1
Schreibschutzsensor ja ja
Track 00 Sensor ja Jja
Drehizanl/Geschwindigkeit 288 RP 288 P
Geschwindigkeitsabweichung +/-3% +/- 3%
Durchschnitts-Latenz 110 18 110 %
Zueriffszeit
! -,
von Track zu Track {max) 40 s 40 ms
Ropf-Justieruvng (rmax) 27 as : 30 ms
tlotor Start (max) 1000 ms 1000 wms
bendtiztes Sneichernedium
Zinfache Schreibdichte .
soft salktoriert, ATARI Spezifizierung (#CD10334)
Doppelte Schreibdicate
soft sektoriert, ATARI Spezifizieruag 77#C216850;
Physische und Di.ensionelle Spezifizierung '
Ausnele dec Laufwerlks (oaﬁe Front—-panel}
Che 1,70 Inchas L.iax)
Dreite 5,00 © o
Linze &,00 " "
Gevicht § Pounds "
Zlelitrische 39321flzlerun'
Lavfwerlis Scihreib—/Tese—Ilaktronil:
‘ecnetikopf-Spannung an 1 F-faplitude 10 V- \:ax; tei Tracl: 00
i B 2 - % 3 iV (ain)} bel Track 3%
Diese Uerte “Ennen etwas abweichen, Jdo nicht alle Loufwerke in der ;laicien

il c2baut werdsan.

Stroi—Aufnaine

al Pover Adapter {nord-amerikanische Version}
ATARI-Spezifizierung des AC Power Adapters {(#CC 17943) 31 VA

AC Power Adapter {internationale Version)
Svystem—Elektronil
Einschlienlich Laufwerks—, Controller— und Srroa ersorsuncselektronik

Ringanzs—=Soannung 8,52 V AC +/- 12 3%/ 80 +/- 3 1z

Stromverbrauch Standby 15 Yatt {zmax)
Detrieb 38 ¢ i
Zinschalten 58 * .
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Der Widerstand R62(1K) liegt zwischen Basis

Q6(TIP110) und Plus 12 V.

'n Masse.
_Jer Kondensator C49(150p) liegt zwischen Basis
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1050 PARTS LIST
(TANTCHN)

DESCRIZPTION
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